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Lever Height & Angle Adjustment .

Unscrew the nuts with two open-end wrenches counterclockwise, adjust the lever's
height and angle, and then tighten the screws. (It's recommended to apply the flat
and spring pads supplied in the tool kit to avoid scratches.)

A Spring Replacement

1. Remove the cover above the spring with a Phillips screwdriver

2. Remove the baffles on both sides with an Allen wrench

3. Pull the handbrake lever until the spring and the baffles tilt

4. Remove the screws with a flat-head screwdriver and install the spring
5. Adjust the baffle, put the cover back in place, and tighten all screws

FRA
EEl Réglage de la hauteur et de I'angle du levier
Dévissez les écrous a I'aide de deux clés plates dans le sens inverse des
aiguilles d'une montre, ajustez la hauteur et I'angle du levier, puis serrez les vis.
(Il est recommandé d'utiliser les patins plats et les patins a ressort fournis dans
la trousse & outils pour éviter les rayures.)

02 ] Remplacement du ressort

1. Retirez le cache au-dessus du ressort & |'aide d'un tournevis cruciforme.

2. Retirez les chicanes des deux c6tés a I'aide d'une clé Allen.

3. Tirez le levier de frein a main jusqu'a ce que le ressort et les chicanes s'inclinent.
4. Retirez les vis a I'aide d'un tournevis plat et installez le ressort.

5. Ajustez la chicane, remettez le cache en place et serrez toutes les vis.

Configuration in MOZA Pit House

1. Set the start and end points to adjust handbrake travel and eliminate the
dead zone.

2. Adjust the output curve to change the correlation between mechanical travel
and signal output at the initial and final stages.

3. Click the calibration button and follow the instructions to re-calibrate if you
experience any handbrake output abnormalities.

4. Two mode options: on/off button mode or axis mode with continuous brake
travel.

A Package Content
e Handbrake base o 2*hex screws (come with flat pads,
¢ Handbrake lever spring pads, and nuts)
e 1 * Philips screwdriver e 2*umbrella head screws (come with flat pads)
e 1 *Flathead screwdriver o 3* Allen wrenches
® 1 *Spring (blue color) e 1*Damper
e 2 *Hex screws

e 2 *data cables (USB-b, RJ11)

e 2*Damper spacers

Configuration dans MOZA Pit House

1. Définissez les points de départ et de fin pour ajuster la course du frein a
main et éliminer la zone morte.

2. Ajustez la courbe de sortie pour modifier la corrélation entre la course
mécanique et le signal de sortie aux phases initiale et finale.

3. Cliquez sur le bouton d'étalonnage et suivez les instructions pour réétalon-
ner si vous constatez des anomalies de sortie du frein & main.

4. Deux modes au choix : bouton marche/arrét ou axe avec course de freinage
continue.

[ Contenu de I'emballage
e Base de frein a main ® 2 vis hexagonales (avec patins plats, patins a
e Levier de frein a main ressort et écrous)
e 1 tournevis cruciforme e 2 vis a téte parapluie (avec patins plats)
e 1 tournevis plat e 3 clésAllen
e 1 ressort (bleu) ® 1 amortisseur
e 2 vis hexagonales e 2 entretoises d'amortisseur

e 2 cables de données (USB-B, RJ11)

DE
Hebelhdhe und -winkel einstellen .

Die Muttern mit zwei Gabelschliisseln gegen den Uhrzeigersinn [6sen, Hohe
und Winkel des Hebels einstellen und die Schrauben festziehen. (Es wird
empfohlen, die im Werkzeugsatz enthaltenen Flach- und Federunterlagen zu
verwenden, um Kratzer zu vermeiden.)

1. Die Abdeckung tber der Feder mit einem Kreuzschlitzschraubendreher entfernen.

2. Die Leitbleche auf beiden Seiten mit einem Inbusschlissel entfernen.

3. Den Handbremshebel ziehen, bis Feder und Leitbleche kippen.

4. Die Schrauben mit einem Schlitzschraubendreher entfernen und die Feder montieren.

5. Die Leitbleche einstellen, die Abdeckung wieder anbringen und alle Schrauben
festziehen.

Konfiguration im MOZA Pit House

1. Start- und Endpunkt festlegen, um den Handbremsweg anzupassen und die
Totzone zu beseitigen.

2. Die Ausgangskurve anpassen, um die Korrelation zwischen mechanischem
Weg und Signalausgang im Anfangs- und Endstadium zu &ndern.

3. Bei Abweichungen am Handbremsausgang auf die Schaltflache
,Kalibrierung” klicken und die Anweisungen zur Neukalibrierung befolgen.
4. Zwei Modi: Ein-/Aus-Tastenmodus oder Achsenmodus mit kontinuierlichem

Bremsweg.
[ 04 | Lieferumfang
* Handbremsensockel ® 2 Sechskantschrauben (mit flachen Pads,
e Handbremshebel Federpads und Muttern)
¢ 1 Kreuzschlitzschraubendreher e 2 Linsenkopfschrauben (mit flachen Pads)
¢ 1 Schlitzschraubendreher 3 Inbusschlissel
e 1 Feder (blau)
e 2 Sechskantschrauben
¢ 2 Datenkabel (USB-B, RJ11)

EU-Recycling-Informationen (WEEE)
Bitte beachten Sie lhre lokalen Vorschriften, wenn Sie dieses
Produkt als E-Waste entsorgen.

o 1 Dampfer
¢ 2 Dampferdistanzstiicke

Ajuste de la altura y el angulo de la palanca H

Desatornille las tuercas con dos llaves fijas en sentido antihorario, ajuste la
altura y el angulo de la palanca y apriete los tornillos. (Se recomienda usar las
almohadillas planas y de resorte incluidas en el kit de herramientas para evitar
rayones).

02 ] Reemplazo del resorte

1. Retire la cubierta sobre el resorte con un destornillador Phillips.

2. Retire los deflectores de ambos lados con una llave Allen.

3.Tire de la palanca del freno de mano hasta que el resorte y los deflectores se
inclinen.

4. Retire los tornillos con un destornillador plano e instale el resorte.

5. Ajuste el deflector, vuelva a colocar la cubierta y apriete todos los tornillos.

Configuracién en MOZA Pit House

1. Establezca los puntos de inicio y fin para ajustar el recorrido del freno de
mano y eliminar la zona muerta.

2. Ajuste la curva de salida para cambiar la correlacién entre el recorrido
mecanico y la salida de sefial en las etapas inicial y final.

3. Haga clic en el botén de calibracién y siga las instrucciones para recalibrar si
experimenta alguna anomalia en la salida del freno de mano.

4. Dos opciones de modo: botén de encendido/apagado o modo eje con
recorrido de freno continuo.

A Contenido del paquete:
¢ Base del freno de mano o 2 tornillos hexagonales (incluyen almohadillas
e Palanca del freno de mano planas, almohadillas de resorte y tuercas)
¢ 1 destornillador Philips ¢ 2 tornillos de cabeza de paraguas (incluyen
¢ 1 destornillador plano almohadillas planas)
® 1 resorte (azul) ® 3 llaves Allen
e 2 tornillos hexagonales ¢ 1 amortiguador

® 2 cables de datos (USB-B, RJ11) ® 2 espaciadores del amortiguador

Regolazione dell'altezza e dell'angolazione della leva

Svitare i dadi con due chiavi a forchetta in senso antiorario, regolare l'altezza e
I'angolazione della leva, quindi serrare le viti. (Si consiglia di applicare i
cuscinetti piatti e a molla forniti nel kit di attrezzi per evitare graffi.)

Sostituzione della molla

1. Rimuovere il coperchio sopra la molla con un cacciavite a croce

2. Rimuovere i deflettori su entrambi i lati con una chiave a brugola

3.Tirare la leva del freno a mano finché la molla e i deflettori non si inclinano
4. Rimuovere le viti con un cacciavite a testa piatta e installare la molla

5. Regolare il deflettore, rimettere il coperchio in posizione e serrare tutte le viti

Configurazione in MOZA Pit House

1. Impostare i punti di inizio e fine per regolare la corsa del freno a mano ed
eliminare la zona morta.

2.Regolare la curva di uscita per modificare la correlazione tra la corsa
meccanica e |'uscita del segnale nelle fasi iniziale e finale.

3. Fare clic sul pulsante di calibrazione e seguire le istruzioni per ricalibrare se
si verificano anomalie nell'uscita del freno a mano.

4. Due opzioni di modalita: modalita pulsante on/off o modalita asse con corsa
continua del freno.

I Contenuto della confezione
e Base del freno a mano e 2 *Viti esagonali (fornite con cuscinetti piatti,
e Leva del freno a mano cuscinetti a molla e dadi)
e 1 * Cacciavite a croce o 2 *\/iti a testa ombrello (fornite con cuscinetti
¢ 1 * Cacciavite a testa piatta piatti)

* 1 * Molla (colore blu) e 3* Chiavi a brugola
e 2 *Viti esagonali ® 1 * Ammortizzatore

e 2 * Cavi dati (USB-b, RJ11) e 2 * Distanziali per ammortizzatore

RUS
HacTpoiika BbICOTbI M yFa HaK/IOHa pblyara

OTKpYTUTE raiiku NPOTVB YaCOBOW CTPENKMN, OTPEryNMPYyITe BbICOTY U YroN HaKkNoHa
pblyara, 3aTAHWTe BUHTbI. (Bo n3bexaHvie LapanunH UCnonb3yiiTe NIOCKue n

[EHF 3ameHa npyxuHbl

1. CHMUTe KPBbILLKY Haf NMPYXKMHOI C MOMOLLbIO KPeCTOOOpasHON OTBEPTKU
2. OTprTI/ITe BVIHTbI GOKOBbIX CTEHOK C MOMOLLbIO WEeCTUrPaHHOro Krito4va

3. MoTAHUTe pbluar Ha cebs, NoKa NPyXMHa 1 6OKOBbIE CTEHKM HE HAKMOHATCA
4. OTKpYTWTE BUHTbI C MOMOLLbIO MSIOCKON OTBEPTKMN U YCTAaHOBUTE NPYKUHY

5. OTperynmpylhTe CTEHKW, YCTAaHOBUTE KPbILWKY Ha MECTO U 3aTAHUTE BCE BUHTbI

HacTpolika B nporpaMmme MOZA Pit House

1. YcTaHOBWTE HauasbHYIO 1 KOHEUHYIO TOUKY, YTOGbI OTPEryNpPoBaTh XOA Py4YHOro
TOPMO3a 1 YCTPaHWTb MEPTBYIO 30HY.

2. OTperynupyiite KprByIO BbIXOAHbIX AaHHbIX, 4TOObI U3MEHNTb COOTHOLLIEHME
[IBVXKEHUA pblyara ¥ BbIXOJHOIO CUrHana Ha HayalbHOM U KOHEYHOM 3Tanax.

3. HaxmuTe KHOMKY KanmbpoBKM 1 CleayiTe MHCTPYKLMAM MO MOBTOPHOM
KanmbpPOBKe, eCIN Yy BaC BO3HUKAM OTKIIOHEHUA B paboTe pyyYHOro TopMosa.

4. [1Ba pexvma paboTbi: PeXNUM KHOMKY BKI/BbIKA UN PEXUM OCU C HEMPEPbIBHbIM
XOAOM TOPMO3a.

A B komnnekrte

© OCHOBaHVe py4YHOro TopmMo3a  ® 2 * LeCTUrpaHHbIe BUHTbI (BMECTE C MIOCKMU 1
® Pblyar pyyHoOro Topmosa MPY>KUHHBIMV MPOKIIaAKaMU 1 raikamu)

® | * Kpectoobpa3Has oTBepTKa  ® 2 * BUHTbI C FOJIOBKOI-30HTVIKOM (BMecTe ¢
* 1 * nnockas oTBepTKa MIOCKAMI NPOKafKamm)
® 1 * npyxuHa (crHero LBeTa) ® 3* lWecTnrpaHHble Koum
® 2 * lecTurpaHHble BUHTbI

e 2 *kabenn (USB-b, RJ11)

® 1* amopTu3aTtop

© 2* amopTr3upyloLme NPOKNaaKM

JAP
LIN\—DEELAEDHE
2DDF—=TVIVE LYFTHy b REFHEVITES. LN\-DaELAEZR
BLIDS R VEHDE T (B ODEVLIIC Y —IV FY MHBDT S b
INYRERTIVT Ny R ERBTHILZHBHLET,)

A 7503

1. TZA RSAN=TRTIVTDLEDAHN—FBINLET

2. NALYFTEAIDNY T ILERYNLET

3. ATV ENYTIVMESET/\V R TL—F LIN\—%5|EXT

4. IAFT R RSAN—TXIERINL ATV HEIGTEY

5.\ IVEFARL AN—ETDOMBICRL.INTDRIEHHEY

MOZA Pit House CTODHERL

1. BRRERTRERELC/N\Y R TL—FOBBERAEL. TV R V—2%%E<
L&Y,

2. 7 JehiR7 SR L O AIHARRPE & AR ERTE C OB B S ES M DIERZ &
BLET,

BNVRTL—FHAICRBDHZHEIE Fv )T L—ay Raves )y oL,
BRI TEF YT L —2ar L TKIEEL,

4.2 DDE—R F T3y F2/747T7 K2y B—NERIGER T L—F BB DH
Tk

@ vr—Yyona

e N\YRTL—F X=X e RABRI2HKR(TZYNINYRRT U 1N R

o N\VRTL—F L/\— Fv bHMEE)

e TIARSAN—1 &K e BRI 2R (TTV I INY RHMTE)
¢ TAFRARSAN— 1K e RNBLVFIAK

e RTVVT (BB 1A e AN\— 1K

o RARY 2K o B )N— AR—H—2 K
o 77— s7—77JU (USB-b RJ11) 2 A&

[ FHERNSESRAERT
1 AR OIRFEE F7 AR L SRIEmN;

2 FREHTIARIE, PRIFE AN ETSES BERRERBLHITE
(BAERESBLBRNTRSEHE, BPEITEETIMI o

BEEHIPE IR TR

1 ER+FIRLTIE T HE FERER;

2. 7R FEUT A SRR S IR IR 4
3OAIMURLEhFREAT (L34 8 SRR

4 ER—FRATIRBLIN T HBIRSIERENRE,;

5. BHEIREEISEMUEEHRRL, RERERBAFHELIIEL,

7EMOZA Pit houserhigig &

1. 4N, EIFEPit houserRig B F 3 MR ia SANAR S LK I HATA2 8 MR FE X

2. ENE R T REIH T E R B E RN TR S5 S MR

3 EFHRHBE, TSR, R RENTE

4, FIER RS ISR, BRI BT R IR B NS E S TIR

[ axE:

o FRIEE « 2" BRI (Type-B, RJ11)

- BT « 2V HNNARIB L (TR, SIE)
< I HFIBeT) < 2" WA IR (P ER)
I —FRBAT) < 3 NAIRF

. 173 (1)
< 2 FFOERF

- I'FEBIR
- DFRRRER

P
il

FHERN S EL A ERE

1. EAMER DR FEE 7 ARG R REm A ;

2. PR HHEIRIE, SFEIPE S HET S E R A ER BRI S
IR T EEBMERR T REER, B RETETIM) -

EEE R IERER

1 AR +FERMATIE T EE LERER;

2. R/ AR FENT MR R SEE TR IRAVIRA

3 OBIMATEN FRISEAT (R0 28 SRR TS

4 {EF—FRBAATIR BRI N B S @R AR

5. BIERRE SR B R EERG, RRKERBAILHE 2R,

7EMOZA Pit houseA9s3 &

1. 408, BILEPit house P38 B 3 M2 tA B AR B L B A TIR O R E

2. ENEIB A S IR F AT ER R R UM TIZ S 280 L BB 1R

3 EFHHLESE, THBREERE, IR R ENIEE

4 EIEIERR IS S R, IS F YA A S E AR RE I B TR

[ arEE

o FRIE < 2" HiE4R (Type-B, RJ11)

< BT < 2 SNNAIRAA (TR, SB1E)
o 1" BT o 2" NNAREERA (BT
o 1P —FIBAAT) < 3 RAIRF

. 1" 58% () - 'R

- 2" FOIRF - 2'HReRE A

FE ® C€ &

Manufacturer: Shenzhen Gudsen Technology Co., Ltd
Address: Room 1903-1904, Building 3, Nanshan
ZhiyuanChongwen Park, No. 3370 Liuxian Avenue,
Nanshan District, Shenzhen China

Web: www.mozaracing.com

E-mail: info@mozaracing.com

Made in China

EU Representative: Gudsen Technology EU GmbH
Address: Birkenstrasse 23, 40233 Diisseldorf
Contact: JUNWEN DING

Email: support@gudsen.com

UK Representative: Gudsen Technology UK
Limited

Address: Tc-Abo, Luminous House, 300 South Row
Milton Keynes, MK9 2FR, United Kingdom
Contact: JUNWEN DING

Email: support@gudsen.com




